
1 2

10 mm带宽砂带，可处理精细部位的研磨/ベルト幅10mmで、細かい箇所の研磨に対応

BELTON/ベルトン 型号/型式 B-10-RBT-S/B-10-RBT
气动研磨机/空気式ベルトサンダ

6轴机器人安装示例
6軸ロボットへの取付例

订购生产品
受注生産品

去毛刺
バリ取り

磨削/研磨
研削・研磨

型号/型式
使用压力/使用圧力
空气使用量(无负荷)/空気消費量（無負荷）
无负荷旋转数/無負荷回転数
砂带速度/ベルト速度
砂带尺寸/ベルト寸法
进气口尺寸/インレットサイズ
主体重量/本体質量（重量）
启动异常检测功能/起動不良検知機能
砂带断裂检测功能/ベルト切れ検知機能
主体安装带/本体装着ベルト
标准附属品/標準付属品

MPa(kgf/cm2)
m3/min

min-1

m/min
mm

kg

0.4 (4)

0.24

15000

990

10 x 330

Rc 1/4

Z #100 x 10 mm

B-10-RBT-S

1.0

○

○

B-10-RBT

0.9

ー

ー

规 格/仕 様

·研磨砂带/研磨ベルト Z #60 x 10 mm、
   #80 x 10 mm、#100 x 10 mm、
   #120 x 10 mm
·内六角扳手/六角棒スパナ 1.5 mm
·偏移支架10Ass'y(主体安装)
    オフセットブラケット10Ass'y(本体装着)：1set

外 观 图 (B-10-RBT-S)/外 観 図 (B-10-RBT-S)

采用KOSMEK品牌机器人手部快换装置，实现高精度工具切换
コスメック製ロボットハンドチェンジャー採用で高精度なツール交換を実現

10 mm带宽砂带，可处理精细部位的研磨
ベルト幅10mmで細かい研磨にも

通过安装偏移支架也可以进行R面磨削
オフセットブラケット装着でR面研削も可能

设备支持从顶部或背面两处位置接入气源
給気は上面および背面の2か所で可能

配备启动异常与砂带断裂检测功能，有助于提升作业效率
起動不良・ベルト切れ検知機能が作業効率化に貢献
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(单位: mm)
1箱(50枚)/1箱(50本入)

产品编码/商品コード
粒度

＃40
＃60
＃80
＃100
＃120
＃180
＃240
＃400

销售单位
販売単位

氧化锆/ジルコニア(Z)
ー

TB10904
TB10905
TB10906
TB10907
TB10908
TB10909
ー

另 售 品/別 売 品

B-10-RBT的外观图请参考日东工器官网。
B-10-RBTの外観図は日東工器ホームページをご参照ください。

机器人电缆组件(3 m/5 m/8 m)
ロボットケーブル(3M/5M/8M)ASSY

产品编码/商品コード 3 m: TB11771
5 m: TB11772/8 m: TB11774

工具适配器组件
ツールアダプタASSY

产品编码/商品コード TB11769

主缸组件
マスターシリンダ ASSY

产品编码/商品コード TB11767

工具快换装置/ツールチェンジャ 机器人电缆/ロボットケーブル

产品编码/商品コード：TB09997
偏移支架10Ass'y
オフセットブラケット10Ass'y

产品编码/商品コード：TA99155
空转轮10 Ass'y
アイドルプーリ10Ass'y

产品编码/商品コード：TB11598
空转皮带轮托架10-RBT Ass'y
アイドルプーリブラケット
Ass'y

另 售 品/別 売 品

机器人安装板/ロボット取付用プレート

连接机器人时必需。外观尺寸请参考日东工器主页。/ロボットと接続する際に必要です。外観寸法は日東工器HPをご参照ください。
在选择安装板时，请务必依据CAD数据，预先确认其与机器人是否存在干涉。/プレート選定の際は、事前にCADデータでロボットへの取付けに、干渉がないかをご確認ください。

用于安川电机品牌MOTOMAN-GP7
安川電機製MOTOMAN-GP7 用

用于ISO机械接口4
ISO メカニカルインターフェース4用

使用工具快换装置时必需
ツールチェンジャ使用時必要

用于机器人与工具的连接与分离。
B-10-RBT-S/B-10-RBT共享（工具端）
ロボットとツールの着脱に使用します。
B-10-RBT-S/B-10-RBT共用（ツール側）

连接B-10-BRT-S用于外部信号输出的电缆。
(使用工具快换装置时不需要)
B-10-RBT-Sに接続する外部信号出力用のケーブルです。
(ツールチェンジャ使用時は不要です)

用于机器人与工具的连接与分离。
B-10-RBT-S/B-10-RBT共享（机器人端）
ロボットとツールの着脱に使用します。
B-10-RBT-S/B-10-RBT共用（ロボット側）

用于ISO机械接口2
ISO メカニカルインターフェース2用

机器人安装板 B-10 ISO4
ロボットプレート B-10 ISO4

产品编码/商品コード TB11846

机器人安装板 B-10 GP7
ロボットプレート B-10 GP7

产品编码/商品コード TB11847

机器人安装板 B-10 ISO2
ロボットプレート B-10 ISO2

产品编码/商品コード TB11845

ATC安装板 B-10
ATCプレート B-10

产品编码/商品コード TB11848

机器人安装示例
ロボットへの取付例

工具快换装置
ツールチェンジャ

ATC安装板
ATCプレート

机器人安装板
ロボットプレート

配备启动异常检测与砂带
断裂检测功能（仅限B-10-RBT-S）
/起動不良検知機能ベルト切れ検知機能を搭載（B-10-RBT-Sのみ）

矾土/アルミナ(AA)
ー
ー
ー
ー
ー
ー
ー

TB10936

TB10943
TB10944
TB10945
TB10946
TB10947
ー
ー
ー

陶瓷/セラミック(CE)


